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1.0 Descripcion General

Este controlador es un indicador de pesaje electrénico orientado al campo de control industrial (u otros escenarios
de aplicacion que requieran salida analdgica). El procesamiento de sefiales frontal adopta un convertidor A/D
dedicado de alta precision de 24 bits, y la salida de sefial analdgica adopta un convertidor D/A de 16 bits. Cuenta
con interfaces de comunicacion serie RS232/RS485. Utiliza una carcasa de aleacion de aluminio que puede
integrarse facilmente en armarios de control y es ampliamente utilizado en sistemas de pesaje en las industrias
cementera, quimica y metalurgica.

1.1 Caracteristicas Principales

 Conversioén A/D tipo Z-A, resolucion: 24 bits;
 Tasa de actualizacién seleccionable: 6.25 veces/seg, 12.5 veces/seg, 25 veces/seg, 50 veces/seg;

» Salida de relé de dos puntos (normalmente abierto), modos configurables: clasificaciéon por peso y modo de
valor fijo;

* Interfaz de comunicacion digital aislada, con opcion de RS232 o RS485;
» Tres métodos de calibracion para adaptarse a diferentes escenarios;

* Tipo de salida analdgica configurable: 4~20mA, 0~20mA, 0~5V o 0~10V;
+ Pantalla LED de tubo digital de 7 digitos, altura de digito 0.56 pulgadas;

* Indicador de barra luminosa de 20 segmentos.

1.2 Especificaciones Técnicas

1.2.1 Capacidad de carga

Voltaje de excitacion: 5.0VDC, puede alimentar hasta 6 celdas de carga analdgicas de 350Q).
Salida de corriente analdgica: Carga maxima no mayor a 500Q.

Salida de voltaje analdgica: Carga no menor a 200KQ.

Capacidad de los contactos de relé: AC 2A/250V, DC 5A/120V.

1.2.2 Rendimiento
Sensibilidad de entrada: Mayor a 1.5uV/d.

No linealidad: Mejor del 0.01% FS.



1.2.3 Alimentacion Eléctrica

Rango de voltaje: AC 220V, frecuencia 50Hz/60Hz, consumo maximo de 6W.

El instrumento requiere una buena conexion a tierra y no debe compartir la fuente de alimentacién con equipos
que generen ruido eléctrico facilmente, como motores, relés de potencia o calentadores.

Nota: Algunos modelos personalizados utilizan alimentacion AC 110V, confirmelo segun la etiqueta del

instrumento.

1.2.4 Temperatura y Humedad
Temperatura de funcionamiento: 0°C ~ 40°C, menos del 85% RH, sin condensacion.

Temperatura de almacenamiento: -20°C ~ 60°C, menos del 85% RH, sin condensacion.

1.2.5 Dimensiones del equipo

Dimensiones exteriores: 90 x 170 x 103 (mm)

170mm 105.5mm
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1.2.6 Peso del producto

Aproximadamente 0.95 kg.



2.0 Instalacion

I 2.1 Fijacion del Instrumento

El indicador de visualizacién y control de pesaje utiliza un método de montaje en panel. Se requiere que el grosor
de la pared frontal del gabinete donde se instalara no supere los 2 milimetros. Las dimensiones de apertura en el
gabinete son las siguientes (unidades en milimetros):

75+0.5

150+0.5

Antes de instalar, retire los pernos laterales de la carcasa y luego inserte el instrumento desde la parte frontal del
gabinete. Fije los dos pernos laterales en el instrumento, asegurandose de que presionen firmemente la carcasa
contra el panel para garantizar una instalacion robusta. La profundidad del gabinete no debe ser menor a 180mm
para facilitar el cableado.

2.2 Conexion Eléctrica

2.2.1 Vista Posterior

BIG DISPLAY
CALIBRATION

Voltage signa  COM Current signal
0-5V / 0-10V 4-20mA = & A

Load Cell (N



2.2.2 Conexiéon de alimentacion

El instrumento utiliza alimentacion de CA de 220 V, con especificacion de fusible de 0,5 A, 5x20 (mm). Al encender
el equipo, primero debe verificar que la fuente de alimentacién sea la correcta. Nota: Algunos modelos

personalizados utilizan AC 110V.

2.2.3 Conexion de la celda de carga (Sensor)

Pin Nombre de la seial Caddigo en Diagrama
1 Excitacion Negativa del sensor -EXC

2 Retroalimentacion Negativa del sensor -SEN

3 Entrada de Sefial Negativa -SIG

4 Entrada de Seiial Positiva +SIG

5 Retroalimentacion Positiva del sensor +SEN

6 Excitacion Positiva del sensor +EXC

Si se utiliza un cable de sefial de 4 nucleos, +SEN (retroalimentacion positiva) debe estar cortocircuitado con
+EXC (excitacion positiva), y -SEN (retroalimentacion negativa) debe estar cortocircuitado con -EXC (excitacion
negativa).

A La conexion entre la celda de carga y el indicador debe ser firme. No se permite conectar o
desconectar el conector mientras el instrumento esté encendido, para evitar dafios por electricidad
estatica.

Las celdas de carga y los indicadores son dispositivos sensibles a la estatica. Se deben tomar
medidas antiestaticas durante su uso. Estan estrictamente prohibidas las operaciones de soldadura
eléctrica en la plataforma de pesaje. Se deben implementar medidas de proteccién contra rayos
seguras.

2.2.4 Conexidon de cable de comunicacion serie

El instrumento tiene dos modos de comunicacion: RS232 y RS485. Al enviar datos desde el puerto serie, ambos
modos se pueden usar al mismo tiempo. Al recibir datos de comandos, solo puede elegir uno de los dos. La
definicién de los pines es la siguiente:

Pin Nombre Cddigo en Diagrama

1 Transmision RS232 RS232-TXD



2 Recepcién RS232 RS232-RXD

3 Tierra de sefal GND

4 Sin conexion NC

5 Terminal positivo RS485 RS485-A
6 Terminal negativo RS485 RS485-B

iPeligro! iNo conecte ni desconecte los cables en caliente! Confie la conexion y depuraciéon del puerto serie a
profesionales. El indicador debe estar conectado a tierra de manera confiable.



2.2.5 Conexion de salida analdgica

El instrumento puede optar por emitir una sefal de voltaje o corriente. El cable de conexion utiliza un terminal
extraible. El pin central es la tierra comun de la sefal analdgica. Las salidas de voltaje y corriente estan
conectadas a diferentes pines.
jAtencion! El instrumento no puede emitir sefiales de voltaje y corriente simultaneamente. Debe seleccionarse
uno de los dos a través del parametro F4.

* Izquierda: Salida de Voltaje (+)

» Centro: Comun (Tierra)

» Derecha: Salida de Corriente (+)

2.2.6 Salida de relé

Mirando la placa trasera del instrumento, los dos pines de la derecha corresponden a la salida del Relé #1, y los
dos de la izquierda corresponden a la salida del Relé #2. Ambos relés tienen contactos normalmente abiertos. El
modo de accion y el valor de comparacion se pueden configurar a través del parametro F5.

2.2.7 Pantalla grande y botones externos (DB15)

Pin Nombre Cadigo
1,2 Interruptor de Calibracion (Cortocircuitar 1-2 para habilitar) -

9 Bucle de corriente positivo (Entrada) +OUT
10 Bucle de corriente negativo (Salida) -OuT
11 Comun de botones externos COM
12 Botén [SP] K1

13 Boton [Tara] K2

14 Botdn [Fn] K3

15 Botdn [Cero] K4

Para conectar a la pantalla grande: conecte el pin 9 y 10 del indicador hacia la pantalla (tenga en cuenta que en
algunas pantallas los pines 1 y 4 deben estar puenteados).

10



2.2.8 Interfaz de botones externos

Al cortocircuitar los pines K1 a K4 con el terminal comun (COM) durante mas de 30 milisegundos, el botén
correspondiente se registrara como presionado. Tienen la misma funcion que los botones del panel frontal.
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3.0 Panel de Visualizacion

El controlador de pantalla de pesaje tiene cuatro botones dispuestos en el panel, utilizados para diversas
operaciones y la configuracion de parametros.

* [->0«<] Tecla Cero: Establece el cero. En estado de configuracion, es la tecla de incremento de valor (Flecha
arriba).

* [>T«] Tecla Tara: Descuenta el peso del contenedor. En estado de configuracién, es la tecla de retroceso o
decremento de valor (Flecha abajo).

* [Fn] Tecla de Funcién: En estado de configuracion, actia como tecla de seleccion de digito.
* [SP] Tecla de Punto de Ajuste: Introduce el valor de comparacion para la salida de relé. En configuracion,
actia como tecla de Confirmacion (Enter).

Luces Indicadoras (LEDs):

* RELAY1: Indicador del relé 1.

* RELAY2: Indicador del relé 2.

* POWER: Indicador de encendido.

* Dynamic: Indicador de datos de peso inestables.
* Tare: Indicador de Tara activada.

* Zero: Indicador de Cero (Centro de cero).

4.0 Calibracién ( X7E)

I 4.1 Determinacion de Parametros

Antes de la calibracion, se deben determinar varios parametros relevantes: Capacidad Maxima, Numero Maximo
de Divisiones y Valor de Division. Su relacion es:
Capacidad Maxima = Numero Maximo de Divisiones x Valor de Division

El rango del niumero de divisiones es generalmente entre 1000 y 10000. El valor de division toma la forma de
1x10”n, 2x10*n o 5x10*n (n = -3, -2, -1, 0, 1). Con la capacidad maxima definida, seleccione un valor de division
apropiado para asegurar que los microvoltios por division no sean menores a 0.5uV/d.
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4.2 Pasos de Calibracion

La calibracién debe ser realizada por personal técnico profesional. Durante la calibracion, debe insertarse el
"Cabezal de Calibracion" (un puente en el puerto serie) y deben prepararse las pesas estandar. Si aparece el
codigo "E2", indica que no se ha insertado el cabezal de calibracion.

4.2.1 Seleccion del método de calibracion

1. Presione simultaneamente [Cero] y [Fn]. El indicador mostrara "F1".

2. Presione la tecla [SP] para confirmar, el indicador mostrara "CAL X", donde "X" representa el método de
calibracioén anterior.

3. Presione la tecla [Fn] para seleccionar el método de calibracién adecuado (CAL 0, CAL 1, CAL 2).
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4.2.2 Método de Calibracién 1 (CALO, calibracién con pesas)
1. En la pantalla "CAL 0", presione [SP]. Mostrara "d 10" (valor de division anterior). Use [Fn] para seleccionar el
correcto.

2. Presione [SP]. Mostrara "C003000" (rango nominal). El digito inferior parpadeara. Use [Fn] para seleccionar
la posicion y [Cero] para modificar el nimero e introducir la capacidad maxima.

3. Presione [SP]. Mostrara "NoLoRd", indicando la calibracion del punto cero. Asegurese de que la bascula esté
vacia y presione [SP]. Mostrara "-----". Espere a que la barra de luces se apague (estabilizacién). Si avanza, el
cero fue calibrado.

4. Mostrara "Add Ld1", indicando que debe cargar pesas en la plataforma. Coloque las pesas uniformemente y
presione [SP]. Mostrara "-----". (Si muestra "E8", la sefal esta invertida o no hay cambios).

5. Luego mostrara un valor numérico (ej. "3000"). Presione [Fn] para mover el cursor y [Cero] para introducir el
valor del peso de las pesas cargadas. Presione [SP] para confirmar. Si muestra "E7", el peso es erréneo. Si
muestra "E4", |la sensibilidad es muy baja (<0.5uV).

6. Mostrara "Add Ld2", indicando una segunda calibracién no lineal (opcional). Si no la necesita, presione [Cero]
para salir. De lo contrario, cargue mas pesas y repita el proceso introduciendo el nuevo peso.

7. Si es correcto, la pantalla mostrara "PASS". La calibracién por pesas ha finalizado.

4.2.3 Método de Calibracion 2 (CAL1, entrada de parametros)

Se usa para: 1. Recuperar manualmente parametros de calibracion; 2. Modificar coeficientes manualmente. El
cabezal de calibraciéon debe estar insertado.

1. Ingrese a F1 -> CAL 1 -> Configure valor de divisién y rango nominal.

2. El indicador mostrara "L 1" (numero de puntos de carga, 1 o 2). Ajuste con [Fn].

3. Mostrara "C1" seguido del primer coeficiente. Ingrese el numero.

4. Mostrara "C2" y el segundo coeficiente (si L=2).

5. Mostrara "CF1" (cédigo interno del primer punto). Ingrese el nimero.

6. Mostrara "CF0" (cddigo interno de cero). Ingrese el nimero y finalice.

4.2.4 Método de Calibracion 3 (CAL2, parametros de la bascula)

1. Ingrese a F1 -> CAL 2 -> Configure division y capacidad maxima.
2. Mostrara "LC-CAP" seguido de la capacidad total de los sensores. Ej: Para 4 sensores de 20t, ingrese 80000.
3. Mostrara "LC-SEN" seguido de la sensibilidad del sensor (ej. 2.0mV/V, ingrese 2.0000).

4. Calculara automaticamente y guardara los datos.

14



5.0 Seleccion y Ajuste del Tipo de Salida
Analdgica

I 5.1 Seleccidén del tipo de salida

La salida analdgica puede ser de los siguientes tipos: 0-20mA, 4-20mA, 0-5V y 0-10V. Siga estos pasos:

1. Inserte el cabezal de calibracién (de lo contrario mostrara "E2").
2. Presione simultaneamente [Cero] y [Fn] -> F1. Pulse [Fn] tres veces hasta ver "F4".

3. Presione [SP], mostrara "F4.1 X". Use [Fn] para seleccionar:
o 0: Salida de corriente, 0-20mA

> 1: Salida de corriente, 4-20mA
o 2: Salida de voltaje, 0-5V

o 3: Salida de voltaje, 0-10V

4. Presione [SP], mostrara "F4.2 X" (Relacion de salida con peso Bruto/Neto):
> 0: Salida analdgica corresponde al Peso Neto.

o 1: Salida analdgica corresponde al Peso Bruto.

5. Confirme y salga.

I 5.2 Ajuste del limite inferior y superior de la salida analogica

Los valores vienen calibrados de fabrica. Sin embargo, puede cambiarlos desde la opcion F6 ingresando con [Fn]
+ [Tara] . Podra modificar "AL-c" (ajuste grueso/fino del limite inferior) y "AH-c" (limite superior).

6.0 Parametros de Trabajo del Instrumento F2

I 6.2 Opciones F2

* F2.1 Tasa de conversion ADC: 0=6.25Hz; 1=12.5Hz; 2=25Hz; 3=50Hz.

* F2.2 Tara por botén: 0=Prohibido; 1=Permitido (100% FS).

* F2.3 Cero por botén: 0=Prohibido; 1=24%FS; 2=£10%FS; 3=20%FS; 4=Sin limite.

* F2.4 Seguimiento de cero automatico:  0=Prohibido; 1=0.5d/s; 2=1d/s; 3=3d/s.

* F2.5 Deteccion dinamica: 0=Prohibido; 1=0.5d; 2=1d; 3=3d.

» F2.6 Opciones de filtrado digital:  Rango 00-33. A mayor valor, mayor estabilidad pero respuesta mas lenta.

* F2.7 Rango de cero inicial al encender:  Mismos rangos que F2.3. iz



7.0 Salida de Relé

El instrumento incluye dos puntos de salida de relé. El modo de accién se configura en F5.1:

* 0: Relé deshabilitado.
* 1: Modo de clasificacién por peso (Limites superior e inferior).

 2: Modo de valor fijo.

Para introducir el valor de ajuste (Punto SP):
En funcionamiento normal, presione [SP]. Mostrara "SP1" y su valor de ajuste. Modifiquelo y confirme. Luego
mostrara "SP2".

8.0 Configuracion de la Interfaz Serie

1. Entre en F3 (Presionando [Cero] + [Fn] -> F1, luego [Fn] x2).
2. F3.1 Baud Rate: 0=1200; 1=2400; 2=4800; 3=9600; 4=19200.
3. F3.2 Modo de comunicacion: 0=Modo de comando (Modbus); 1=Modo de envio continuo.

4. F3.3 Direccioén del nodo: Rango 00-99.

10.0 Mensajes de Error

Cadigo Significado

E2 Operacién de teclas restringida (Proteccion por hardware, requiere cabezal).
E4 Baja sensibilidad (<0.5uV por division).

E6 Error de comprobacién de datos de calibracion.

E7 Entrada de datos de peso de las pesas es incorrecta.

E8 Cables de sefial invertidos o sin cambio en el sensor.

E9 Error anormal en parametros de calibracion no lineal.

OVER Aviso de sobrecarga.

ADCErr El conversor ADC del indicador esta dafiado.
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11.0 Solucién de Problemas Generales

Fendmeno 1: El instrumento no enciende.
Solucién: Compruebe la fuente de alimentacion y el estado del fusible.

Fendmeno 2: Datos inestables constantes tras autocomprobacion.
Solucion: Compruebe la conexion de la celda de carga, el cable de retroalimentacion (SEN) y la estabilidad del
voltaje.

Fendmeno 3: Sin salida analogica.
Solucién: Verifique que el tipo de salida y el cableado sean correctos. Revise la calibracion en F6.

Fendmeno 6: La pantalla muestra OVER.
Solucién: Verifique si hay sobrecarga en la bascula o un cortocircuito/circuito abierto en los cables de la celda.

Declaracion Importante:

Estimado usuario, durante el uso de este producto, verifique y calibre regularmente la precisién de
pesaje de este controlador. Si descubre inexactitudes en el pesaje, calibre la bascula de manera
oportuna. Nuestra empresa no se hace responsable por las consecuencias ocasionadas por una
calibracién de bascula inexacta prolongada.
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